Katalog produktu

spolecnosti MiR

@® SmartView | MiR

www.smartview.cz



Automatizace...

Chcete optimalizovat svou produktivitu prace, interni pracovni postupy a zvysit svou
konkurenceschopnost? Rozvinte svou interni logistiku pomoci autonomnich mabilnich
robotd, které automatizuji opakovanou prepravu  materidlu s rizikem  Urazu
a pracuji bezpecné bok po boku s vasSimi zamestnanci na zvyseni produktivity.

Kolaborativni mobilni roboty MIiR se jednoduse integruji a8 snadno programuiji, aniz by byla
zapotrebi ndkladna a rusiva rekonfigurace stavajici infrastruktury. Uvidite okamzity dopad na
vasi schopnost rychleji zpracovavat objednavky a snizit naklady na manipulaci s materidlem,
takZe dosdhnete rychlé navratnosti investice do mobilnich robotl — ¢asto za méné nez 12
mesicu.




... je na postupu

Potrebujete flexibilitu? Uzivatelsky komfortni roboty MiR umoznuiji prizplisobit se ménicim se
pozadavklm trhu, novym produktim a novym vyrobnim tokdm. Velmi snadno mdzete
vypinat nadstavbove moduly, ménit mise a pridavat nove funkce, aniz by bylo nutné pouzivat
externiintegracni sluzby.

Podivejte se, jak spolecnosti v rliznych prlimyslovych oborech ve svété — a od rodinnych
regionalnich podnikl po globdini spole¢nosti s fadou pracovist — nasly lepsi zplsob realizace
logistiky pomoci robotd MiR. Pomoci mistnich obchodnich zastoupeni po celém svéteé a
globaIni distribucni sité jsme pripraveni podporit vasi spolecnost, at sidlite kdekoli.




Komplexni reseni

MR

MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

Jako zakaznik spolecnosti MiR ziskate vyhody spolehlivych, flexibilnich a vysoce vykonnych
AMR robotl ovlddanych jednim, uzivatelsky komfortnim softwarem. Ale nejen to. Vyuzivéme
svou velikost a silu, abychom nabizeli zékaznikim Uplné nastaveni reseni. Poskytneme vadm
podporu kdekoli na svéte prostrednictvim nasich mistnich pobocek spolecnosti MiR a nejvetsi
sité partnerd v oboru AMR na svéeté tvorené z distributord a integratord.

Diky nasim rozsahlym zkuSenostem s trhem a znalosti aplikaci vam nas tym aplikaCnich
inzenyrd pomUze zajistit UspesSné nasazeni robotl. Ziskate plné pokryti nasim servisem, ktery
mdzete prizpdsobit svym potrebdm a soucasné ziskdte pristup k nasemu portdlu podpory
a MiR Academy, kde sami ziskate potrebne technickeé poznatky.



Flexibilita

V zavislosti na vasich procesech, jaké pracovni toky interni logistiky chcete automatizovat
a3 jaké materidly premistujete potrebujete autonomniho mobilniho robots, kterého mizete
flexibilné prizpdsobit svym potrebdm. Prostrednictvim otevieného rozhrani poskytuje
spolecnost MiR platformu pro automatizaci vasi interni logistiky.

MiR Go

Roboty MIR jsou flexibilni platformy pripravené k integraci do vasi aplikace. MiR Go je nejvetsi
ekosystém na svete pro aplikace tretich stran pro AMR roboty. Prostrednictvim MiR Go ziskate
pristup k vice nez 160 aplikacim pro vasi inspiraci a kontakty na dodavatele.

MiR Go Certified

Na platformeé MiR Go také najdete certifikované produkty. Certifikace od spolecnosti MiR neni
jen razitko na papife — jednd se o proceduru, pri niz testujeme dullezité funkce jako je
funkcnost a bezpecnost.

Produkty MiR Go Certified najdete zde:
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https://www.mobile-industrial-robots.com/mir-go-certified/

MiR250

Hmotnost nakladu: Certifikace: Verze ESD:
250 kg / 551 liber Certifikace pro Gisté \Volitelné
prostory
(volitelng)

Prekonana ocekavani s modelem MiR250
MiR250 stanovuje nové standardy v oboru interni logistiky pomoci robots, ktery je rychlejsi,

vvvvvvvvvv

Inovativni robot MiR250 je plny nejnovejSich technologii, urceny pro prakticnost. plynulé
a efektivni navadéni v dynamickych prostredich.

ZvysSena pruznost v podobé MiR250 Dynamic

MiR250 Dynamic je dalsi verzi modelu MiR250, ktera umoznuje modifikovat nastaveni tak, aby
robot mohl projizdét blize k objektlim. Po posouzeni rizik Ize verzi MiR250 Dynamic typicky
pouzit pro projizdeni uzkymi koridory, dvermi a jinymi prostory.



MiR Shelf Carrier

ZjednodusSte svou logistiku

Spolecné s modelem MiR250 jsme vyvinuli
standardni nadstavbovy modul: Shelf Carrier.

Shelf Carrier je kotevni zafizeni,
ktereé umoznuje robotovi
vyzvedavat a dorucovat voziky,
police a8 podobneg, a je k dispozici
pfimo od spolecnosti MiR.

Dalsi informace o robotovi MiR250
a modulu Shelf Carrier najdete na
webove strance:

DENSO

Spolecnost DENSO nasadila
skupinu robotl MiR250 ve
svém zafizeni v Athens, ve
staté Tennessee.

Roboty doruCuji komponenty
ze skladu pfimo na vyrobni
linku prévé vCas a béhem
Sesti mésict uvolnily roboty
Sest pracovnikd, ktefi tlacili
voziky 8 mohou nyni prova-
det pracovni ¢innosti s vyssi
pfidanou hodnotou.



https://www.mobile-industrial-robots.com/solutions/

MiR Hook

+e)

Taznd kapacita:
500 kg /1100 liber

________________

Nejvyssi vyska
uchopeni nad
""""" podlahou

1

! 350 mm
: 1318“
1

Nejnizsi vyska
uchopeni nad

podlahou: E

80 mm :

3, ,

Automatizovana fesent Autonomne vy2vedava & vykIads voziky

) ) . a je idealni pro Sirokou Skalu taznych
vnitropodnikoveé prepravy operaci.

Efektivneé presouva tézké vyrobky mezi
jednotlivymi misty.
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Patentované rfesSeni od spolecnosti MiR
— jediny AMR robot na trhu s taznou
funkeci.
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MiR Charge 48V

PIné automatické reseni nabijeni

Roboty MiR se autonomne premisti k nabijeci stanici a pripoji se. MiR250, MiR600 3 MiR1350
pouzivaji stanici MiR Charge 48V s krytim IP52.

622 mm /24,5
237mm/9,3“

287 mm
n,3“

487 mm/19,2“




Snadno pouzitelne
intuitivni rozhrani

Po zakoupeni je robot MiR
dodan jiz s nainstalovanym
nejnovéjsSim softwarem
—ato zdarma.

= Funguje v pocitaci, tabletu
a chytrem telefonu.

® PrizpUsobitelny ridici panel
umoznuje rozhrani snadno
prizplsobit podle individudinich
potreb uzivatele.

B Snadné nasazeni a opakovane
nasazeni mobilniho robota pro
rlizné mise, priddvani novych
tras atd.




Bezpecneé
mobilni roboty

Urceny pro bezpecnou jizdu v primyslovych prostredich

Roboty MiR jsou uréeny pro spoluprdci s lidmi a navigaci v prlimyslovych prostredich
spolecné s lidskymi spolupracovniky.

Spolehlivou a bezpecnou jizdu robotd MiR v kazdodennim provozu zajistuje multisenzorovy
system, ktery posilad Udaje do pokrocileho planovaciho algoritmu, diky némuz robot vi, kudy
jede, a ktery rozhoduje, zda ma robot upravit svou drahu nebo bezpeCné a okamzité
zastavit, aby zabranil kolizi.

2 SICK MicroScan3 Senzory priblizeni
nebo NanoScan3 ve vsech rozich pro
FoV: 360° az detekcinoh a palet.

30 m v rovine vysky

do vzdalenosti
200 mm.
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Dalsi generace AMR robot(
zvedd latku bezpecnosti robotd

Z8kladni souc¢dsti pinéni pozadavki
bezpecnostnich norem je zahrnuti
dalSich funkci, které resSi nepred-
vidana rizika a zajisti, ze roboty
bezpecCneé zareaguiji, i kdyz z libovol-
ného ddvodu selZzou primarni fidici
systemy. MIR600 a MiR1350 jsou
orvni AMR roboty, které spliuji
pozadavky normy ISO 3691-4. Mensi
vyjimky z normy ISO 3691-4 jsou
identifikovany a zpracovany pros-
trednictvim dokumentace spolec-
nosti MiR pro bezpecnost a dodr-
zovani predpisl, kterd je kdykoli
k dispozici na vyzadani.

Bezpecnostni funkce robotd MiR
jsou zdokumentovany ve zprave
Sistema, kterou mze spole¢nost
MiR sdilet prostrednictvim nasich
distributor.

FUNKCE MiR600 MiR1350

Nouzove zastaveni PLd, kat.3 PLd, kat. 3
Prepinani poli PLd, kat.3  PLd, kat. 3
Detekce osob PLd, kat.3 PLd, kat. 3
Detekce prekrocenirychlosti  PLd, kat. 3  PLd, kat. 3
f’;;nﬁig;éni poli/monitorovani PLd kat.3 PLd. kat.3
Bezpecnostni zastaveni PLd, kat.3 PLd, kat. 3
Pohyb PLd, kat.3  PLd, kat. 3
Nouzoveé zastaveni systému  PLd, kat.3  PLd, kat. 3
VYybér rezimu Plc,kat.1  PLc, kat. 1
I;4;3|re1j[’§/0rovénf pozice zvedani PLb kat.1 PLb, kat.1
I;/I(;J“nci’éorovéni pozice zvedani PLb kat.1 PLb, kat.1
Detekce regalu PLb, kat.1  PLb, kat. 1

12



MiR600

Sitka
Délka: ;T T 92305rgm ——————————————
___________ 1350mm == = === = === = !

i
53,14 :

o
%o C)O
Oo
) “
Hmotnost nakladu: Shoda s predpisy: Kryti:
600 kg /1320 liber 1S0-3691-4* IP52

MiRB00 a MiR1350 jsou dalsi generaci AMR robotd, které
maximalizuji efektivitu vasi interni logistiky.

AMR roboty dokazou automaticky vyzvedavat, prevazet
a dorucovat palety nebo jiné tézkeé naklady dokonce i ve
vysoce dynamickych prostredich a predstavuji bezpecnou
3 ucinnou alternativu tradicnich vozikd AGVY, paletovych
zveddkl a vysokozdviznych vozika.
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MiR1350

Sitka
Délka: Tt 91305%1‘[11 ————————————— .
TTTTTTTT T TT T EEO MM ======="ss==o= !
53,1 ,
1

00000
Oo

o “
Hmotnost nakladu: Shoda s predpisy: Kryti:
1350 kg / 2976 liber 1SO-3691-4* IP52

Roboty MiR600 a MiR1350 byly navrzeny tak, aby spliovaly
nejvyssi dostupné bezpecnostni normy — ¢imz predci
ostatni AMR roboty*. Tyto dva roboty jsou prvni AMR
roboty s krytim IP52 na trhu. To znamens, Ze jsou odolné
proti vniknuti prachovych ¢astic a vodnich kapek a daji se
pouzivat v narocnejsich prostredich nez jiné AMR roboty.

*Mensi vyjimky z normy ISO 3691-4 jsou identifikovany
a3 zpracovany prostrednictvim dokumentace spolec¢nosti
MiR pro bezpec¢nost a dodrzovani predpisd.

14



AMR roboty pro primyslové vyuziti

MiR600 a MiR1350 jsou roboty pro primyslové vyuziti. Tyto dva AMR roboty maji vylepsené sasi
a podvozek, aby zviddly vysoké uzitecné zatizeni. VSechny komponenty maji prdmyslovou
kvalitu a stupen ochrany, a jsou snadno pristupné pro ucely servisu prostrednictvim vytaho-
vacich oddild, diky cemuz jsou modely MiIR600 a MiR1350 silngjsi a skutecne Spickoveé roboty.

15






Optimalizujte pfepravu tézkych nadkladd a palet
pomoci hotovych reseni od spolecnosti MiR

MiR Shelf Lift

Optimalizujte prepravu tézkych
nadkladd bez nutnosti zmény
usporadani prostoru.

S modulem MiR Shelf Lift mohou
roboty MiR600 a MiR1350 autonom-
ne vyzvednout vozik nebo polici,
prepravit je a dorucit. To zgjiStuje
flexibilni prepravu tézkych nakladl
rlznych velikosti bez potreby pale-
tového regalu.

—
Pouzitelné pro Pouzitelné pro
MiR600 a MiR1350 MiR600 a MiR1350

MiR Pallet Lift

MiR600 a MiR1350

Uréeno pro prepravu
palet




Novo Nordisk

Pét robotl MiR500 vylepsuje logistiku skladu v ¢inském zdvodé spolecnosti Novo Nordisk,
kdyz prepravuiji obalové materidly ze skladiSté do skladu zbozi. Vzdélenost ¢ini 100 metrl na
jednu cestu se 3 nebo 4 zatdCkami a jizdou v zapinéném prostoru. Roboty MiR predstavovaly
oCividné reseni tohoto ukolu diky své autonomni technologii a spolecnosti Novo Nordisk usetri
35 Clovékohodin tydnée.

MiR EU Pallet Lift

MiR600 a MiR1350

UrCeno pro prepravu
europalet

18
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IR Fleet
prava skupiny robo.pro 0

jejich provozu

m Rychl3 a centralni kﬁurace skupiny robottl.

m Stanoveni priorit a vyber robots, ktery se nejlépe hodi pro
dany Ukol na zékladé polohy a dostupnosti.

B Pl3novani pouziti rznych nadstavbovych moduld, hdku
a dalSich prislusenstvi.

B PInohodnotné REST-API pro implementaci do systému ERP.
m Pl3novani pouziti rliznych typd robotd MiR

20



MIR | Academy

Bezplatna online skoleni robott MiR

Spole¢nost MiR usiluje o to, aby vam pomohla
dozveédet se vice o autonomnich mobilnich
robotech (AMR), zpdsobu jejich prace a jak je
mizete vyuzit.

MiR Academy zpristupnuje technologii AMR
robotll pomoci poutavych, online skolicich
kurz(. Jiz pouzivate roboty MiR, nebo se o jen
chcete dozvédet neco vice? Pak zacnéte v MiR
Academy!

Dozvite se, jak se roboty MiR naviguji, poznate
rozdily mezi AMR roboty a tradicnimi AGV
voziky, zjistite, co mobilni robot vidi 8 mnoho
dalsiho.

Florisa

P&t robotd MIR1000 zvysilo produktivitu, bezpecnost a eliminovalo potize se skladovdnim
v zdvodeé spolecnosti Florisa, kterd pdsobi v textiinim prdmyslu. Drive v zdvodé pouZivali
vysokozdvizné voziky s lidskou obsluhou k preprave 90 tun latek do prostoru vyroby kazdy
den. Automatizovana reseni od spolecnosti MiR umoznila prepravit kazdy den az 200 tun, coz

vvvvvv
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https://www.mobile-industrial-robots.com/mir-academy

MIR | Service

Globalni nastaveni servisu zajistuje
maximalni dobu provozu robotd MiR

Méte obavy z prostojli ve vyrobnich a logistickych procesech? Spoléhdte se ve svych oper-
acich na AMR roboty? A chcete mit klid, pokud jde o Udrzbu vasi skupiny AMR robotd a byt
pripraveni na nestastné nahody?

V nejhorsich pripadech AMR roboty nepracuji tak, jak by mely a potrebujete zjednat okamzi-
tou ndpravu. Pokud se tak stane, spolecnost MiR vém pomize s vasimi AMR roboty pros-
trednictvim rozsahlé nabidky na miru uzpdsobenych sluzeb.

Prizolsobte své reseni MiR Service

MR Service je nastaveni preventivnich sluzeb, které mUzete prizplsobit vasim potrebdm.
/3kladni bezpecnost a Udrzba je zdkladem nabidky sluzeb a nezbytnym predpokladem
nasich pilitd sluzeb (Prodlouzend zéruka, Upgrade SW, Call centrum) a s ni ziskdte pristup
k nasemu portdlu pro koncové zédkazniky, kde najdete prehled svych robotl MiR, mizete
vytvaret listky podpory a byt v kontaktu se spolecnosti MiR a vasim MiR Partner.

Prodlouzenou zaruku, Upgrade SW, Call centrum
a Ad hoc sluzby Ize pfidat podle vasich potreb.

22
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MiR Insights

Cloudovy nastroj pro trvalou optimalizaci robotd MiR
pomMoci rozhodovani na zaklade dat

Prostfednictvim softwaru MiR Insights ziskate vizualizaci dat, kterd vam umozni monitorovat,
sledovat a analyzovat vSechny vase roboty MiR a zlepsit vykonnost skupiny robotd, prodlouzit
dobu provozuschopnosti a ziskat jesté rychlejsi ndvratnost investice do robotl MiR.

Dlouhodobé monitorovani skupiny a dat robotu
pomoci datovych fidicich panelu:

m Mlzete sledovat klicové ukazatele vykonnosti v zafizeni, napriklad urazenou vzdalenost,
dokoncené mise a miru vyuziti robotd.

® M{Zete identifikovat vyskyt specifickych uddlosti, napriklad nahlé zmeny signalu Wi-Fi
nebo neocekavand vybiti baterie, coz pomdze pri feseni potizi viastnimi silami a maximal-
izaci doby provozu robotd MiR.

m Mizete korelovat data napric vice roboty a analyzovat oblasti, ve kterych Ize zlepsit
vykon skupiny a zvysit celkovou produktivitu.

Vizualizace aktivit robotu v rémci zarizeni
pomoci heat map:

- — m Detekujte oblasti se slabym pokrytim signalem WI-Fi,
— nebo prekryvajici se pristupove body, abyste zajistili
ucinny a spolehlivy provoz robotd.

®m QOptimalizujte vyuziti robotd MiR a zabrarite potencial-
nim Uzkym mistdm monitorovdnim oblasti s vyso-
kym provozem behem Spicek.

® Najdéte na mapé presnd mists, kde se drahy robotl
Castgji krizuji, abyste mohli vylepsit planovani misi
a zvysit vykonnost.

|
. —
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Forvia

Skupina 14 robotl MiR automatizuje pracovni toky interni logistiky v nepretrzitém provozu ve
spolecnosti FORVIA Clean Mobility v Pisku, v Ceskeé republice.

Roboty MiR250 se pouZivaji k preprave dild ze skladu do vyroby, zatimco roboty MiR600
prepravuji hotove vyrobky z vyroby do prostoru logistiky a privazi zpét prézdne palety z pros-
toru logistiky do vyroby.

Spole¢nosti FORVIA se investice do robotl MiR vrétila za necelé 2 roky, pficemz se zvysila
produktivita prace a bezpecnost ve vyrobe.

IKEA a FM Logistics

Globalni logistika treti strany, FM
Logistic, zrychlila procesy ve skladu
pro spolecnost IKEA pomoci robota
MiR500.

Roboty MiR500s spolupracuji se
zamestnanci ve skladu pfi preprave
palet a dalsich nékladl 8z do hmot-
nosti 500 kg.

Y77 1T
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Hlavnim ucelem je zbavit zameést-
nance neproduktivnich Cinnosti,
zlepsit bezpecnost prace a optimal-
izovat naklady na provoz skladu.
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MR Finance

Ziskejte roboty MiR za nizkou hodinovou cenu

Spole¢nosti ve vsech typech prlimyslovych odvétvi, velké i malé, hledaji zplsoby, jak zvysit
efektivitu a zaroven udrzet své naklady na co nejnizsi urovni.

Automatizace je zplsob, jak optimalizovat produktivitu a ziskat konkurencni vyhodu. Obavy
z rychlosti ndvratnosti investice nesmi zpomalovat snahu o zavedeni automatizace.
Nakladove efektivni mobilni roboty od spolecnosti MiR nabizeji rychlou navratnost investice,
kterd je Casto kratsinez jeden rok. Pokud chcete videt okamzitou navratnost investice a mit
nizké nebo Z3dné pocatecni nadklady na vase AMR roboty, mlzete si roboty MiR pronajmout
prostfednictvim programu MiR Finance.

Vyhody
® /30n3 pfimé hotovostni platba a nizké mésicni ndklady

B Je mozné financovat celé reseni véetné robots,
nadstavbového modulu a instalacnich sluzeb.

®m Nejsou potreba zadneé kapitalove vydaje.

®m Ndklady odpovidajici toku prijmd.
Mate pracovni postup, ktery Ize automatizovat pomoci

autonomnich mobilnich robott (AMR)?

Pomdzeme vdm provést rlizné zakladni kalkulace, abyste ziskali prehled, kolik AMR robotd
budete pro vasi aplikaci potrebovat a jaké budou naklady.

Pocet potrebnych mobilnich robot(
Zjistite v nasi AMR kalkulacce:

Vypocitejte predpokladanou navratnost
investice pro vasi aplikaci:

Odhadnéte své hodinové a mesicni leasingove naklady:

26


https://mir-calculator.com/robot-calculator/
https://mir-calculator.com/roi-calculator/
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Technické udaje




TECHNICKE UDAJE

OBECNE INFORMACE

MiR250

MiR250 Dynamic

Urcené pouZiti

Autonomni mobilni robot (AMR) pro interni pfepravu
malych az stfednich nakladd

Autonomni mobilni robot (AMR) pro interni pfepravu
malych az stfednich nakladd

Barva RAL7Q11, Ocelové Seds RAL701M, Ocelova Seda
ROZMERY

Délka 800 mm 31,5 800 mm 31,5
Sitka 580 mm 228" 580 mm 228"
Vyska 300 mm 1,8 300 mm 1,8
Hmotnost 97 kg 214 liber 97 kg 214 liber
Svétla vyska 28 mm 10 28 mm 1

Lozna plocha

UZITECNE ZATIZENI

800 x 580 mm 31,5 x 22,8"

800 x 580 mm 31,5 x 22,8"

MaximalIni uzite¢né zatizeni

RYCHLOST A VYKONNOST

250 kg 551 liber

250 kg 551 liber

Maximalni rychlost

Sitka provozniho koridoru

Sitka provozniho koridoru pro dva mijejici

se roboty

Presnost, zajizdéni na VL Marker
Presnost, pfesouvani na zadané misto
Tolerance prekonatelné mezery

Sitka dvefi pro prijezd

Daoba aktivniho provozu s max. uziteCnym

zatizenim

Doba aktivniho provozu bez uzitetného

zatizeni

Maximalni sklon nahoru/doll

NAPAJENI

2,0m/s (7,2 km/h) | 6,6 ft/s (4,4 mph)

PFi vychozim nastaveni: 1450 mm | 57¢

Pri vylepseném nastaveni: 850 mm | 33,5
PFi vychozim nastaveni: 3200 mm | 126"

PFi vylepSeném nastaveni: 1700 mm | 67°
+3mm|0,12vose X, +3mm|0,]2“vose Y
+B60mm |2,36" vose X, + 85 mm | 3,35 vose Y
Az20mm|0,79"

1300 mm | 51,2 (vychozi nastaveni)

750 mm | 29,5 (vylepsené nastaveni)
Az13h

Az 17 h 30 min

+5 9% pfirychlosti 0,5 m/s

2,0m/s (7,2 km/h) | 6,6 ft/s (4,4 mph)

PFi vychozim nastaveni: 1300 mm | 51,2°

Pri vylepseném nastaveni: 850 mm | 33,5
PFi vychozim nastaveni: 2 450 mm | 96,5"
Pri vylepseném nastaveni: 1700 mm | 67
+3mm|012vose X, +3mm|0,]2“vose Y
+B60mm | 2,36“vose X, +85mm | 3,35“vose Y
AZ20 mm | 0,79"

1000 mm | 39,4 (vychozi nastaveni)

750 mm | 29,5 (vylepsené nastaveni)
Az13h

AZ17h 30 min

+5 9% pfi rychlosti 0,5 m/s

Typ baterie
Nabijeci faktor

Pocet cykld piného nabiti

PROSTREDI

Li-NMC, 47,7V, 34,2 Ah
Az 1:16 (10 minut nabijeni poskytne 2 h 40 min
doby provozu pfi maximalnim uZite¢ném zatizeni)

MinimaIné 3 000 cykI{

Li-NMC, 47,7 V, 34,2 Ah

Az 16 (10 minut nabijeni poskytne 2 h 40 min
doby provozu pfi maximalnim uzite¢ném zatizeni)
MinimaIné 3 000 cykll

Prostredi

Rozsah okolni teploty, provoz

Pouze pro vnitfni pouziti
5-40°C | 41-104 °F

Pouze pro vnitfni pouziti
5-40°C | 41-104 °F

Vihkost 10-95%, bez kondenzace 10-95%, bez kondenzace

Stupen kryti P21 P21

Stav podlahy Bez pritomnosti vody, oleje, necistot Bez pfitomnosti vody, oleje, necistot
SHODA S PREDPISY

EMC ENB1000-6-2, EN61000-6-4, (EN12895) ENB1000-6-2, EN61000-6-4, (EN12895)
Bezpecnostni normy pro prdmyslova CE, EN1525, ANSI B56.5, ANSI R15.08 EN1525, ANSI B56.5, ANSI R15.08
vozidla

BEZPECNOST

Bezpecnostni funkce

Osm bezpecénostnich funkci podle normy ISO 13849-1.

V pfipade aktivace bezpecnostni funkce se robot
zastavi.

0sm bezpecnostnich funkei podle normy IS0 13849-1.
V pripadé aktivace bezpecnostni funkce se robot
zastavi.

KOMUNIKACE

Wi-Fi 2,4 GHz 8021 g/n, 5 GHz 802.11 a/n/ac. 2,4 GHz 8021 g/n, 5 GHz 802.11 a/n/ac.

I/0 pripojeni 4 digitaIni vstupy, 4 digitalni vystupy (GPI0), 4 digitaIni vstupy, 4 digitaini vystupy (GPI0),
1port Ethernet, 1 pomocny nouzovy vypinac 1 port Ethernet, 1 pomocny nouzovy vypinac

SENZORY

Bezpecnostni laserové snimace SICK

3D kamery
Senzary pfiblizeni

SVETELNA A ZVUKOVA SIGNALIZACE

2 ks, nanoScan3 (predni a zadni),
poskytuji 360° vizualni ochranu kolem robota

2 ks, 3D kamera Intel RealSense™ D435
8ks

2 ks, nanoScan3 (predni a zadni),
poskytuji 360° vizudIni ochranu kolem robota

2 ks, 3D kamera Intel RealSense™ D435
8ks

Zvukova

Signalini a stavova svétla

Reproduktor

Svételné indikatory robota na ¢tyfech stranach,
osm signalnich svétel (dve v kazdém rohu)
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Reproduktor

Svételné indikatory robota na ¢tyfech stranach,
osm signalnich svétel (dveé v kazdém rohu)



OBECNE INFORMACE

MiR250 Hook

OBECNE INFORMACE

MiR250 Shelf Carrier

UrCené pouziti

Autonomni mobilni robot (AMR) pro interni
prepravu malych az stfednich ndkladl

Barva RAL 7011/ Ocelova $edd

ROZMERY

Délka 1130-1220 mm 44,5-48"

Sitka 580 mm 22,8

Vyska 645-895 mm 25,4-35,2"

Hmotnost 202 kg 445 liber

Svétla vyska 28 mm 10

UZITECNE ZATIZENI

Maximalni tazena hmotnost 500 kg 1102 liber doporu¢eno

RYCHLOST A VYKONNOST

Maximalni rychlost
Sitka provozniho koridoru

Presnost, zajizdéni na VL Marker

Presnost, pfesouvani na zadané
misto:

Tolerance prekonatelné mezery
Sitka dvefi pro prlijezd

Doba aktivnino provozu s max.
uziteCnym zatizenim

Doba aktivniho provozu bez
uziteCneho zatizeni

Maximalni sklon nahoru/doll

NAPAJENI

2,0 m/s (7,2 km/h)
3600 mm | 141,7* (vychozi nastaveni)
3000 mm | 118,1“ (vylepSené nastaveni)

+3mm|0,12v ose X,
+3mm|0,12“vose Y

+B60mm |2,36" v ose X,
+85mm|3,35“voseY

Az20mm|0,79"

Pri vylepseném nastaveni:750 mm | 29,5
PFi vychozim nastaveni:l 700 mm | 66,9
AZz10h

Az14h

+5 % pfi snizené rychlosti s uzite¢nym zatizenim

300 kg

Typ baterie
Nabijeci faktor

Li-NMC, 477V, 34,2 Ah
A7 116 (10 minut nabijeni poskytne 2 h 40

min doby provozu pfi maximalnim uzite¢ném

zatizeni)
Nabfjeci proud AZ35A
Pocet cykld pIného nabiti Minimainé 3 000 cykId
PROSTREDI
Prostredi Pouze pro vnitfni pouziti
Rozsah okolni teploty, 5-40°C | 41-104 °F
provoz
Vihkost 10-95%, bez kondenzace
Stupen kryti P21
Stav podlahy Bez pfitomnosti vody, oleje, necistot
BEZPECNOST

Bezpecnostni funkce

SENZORY

Osm bezpecnostnich funkci podle normy I1SO

13849-1.

V pfipadé aktivace bezpecnostni funkce se robot

zastavi.

Bezpecnostni laserové snimace SICK

2 ks, nanoScan3 (predni a zadni), poskytuji 360°

vizuaIni ochranu kolem robota

3D kamery 2 ks, 3D kamera Intel RealSense™ D435

Senzary pfiblizeni 8 ks

KOMUNIKACE

Wi-Fi 2,4 GHz 8021 g/n, 5 GHz 802.11 a/n/ac.

I/0 pripojeni 4 digitaIni vstupy, 4 digitalni vystupy (GPI0),
1port Ethernet, 1 pomocny nouzovy vypinac

SVETELNA A ZVUKOVA

SIGNALIZACE

Signalini a stavova svétla

Sveételné indikatory robota na ¢tyfech stranach,

osm signalnich svétel (dvé v kazdém rohu)
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Urcené pouziti

MiR Shelf Carrier je ukotvovaci zafizen,
které se dokdZe sprahnout s policemi
a pfemistovat je

Barva RAL 9005 / Cerné — glow 10
ROZMERY

Délka 778 mm 30,6“
Sitka 560 mm 22,8"
Vlyska 77 mm 3"
VWyska s MiR250 370 mm 14,6
\lySka zdvihu 27 mm 10
Hmotnost s MiR250 146 kg 321 liber
(bez baterie nebo uzitecného

zatizeni)

UZITECNE ZATIZENI

Maximalni rychlost

(s maximalnim uzite¢nym
zatizenim na rovném
povrchu)

Pocet cykld zdvihu

(s maximalnim uzite¢nym

1,2 m/s (4,3 km/h) | 3,9 ft/s (2,7 mph)

zatizenim) Minimainé 150 000
Spotfeba energie 3BW
Sitka provozniho koridoru 1750 mm | 68,9

Sitka dveti pro prijezd

PROSTREDI

1600 mm | 63" (vychozi nastaveni)

Stupen kryti

P21



TECHNICKE UDAJE

OBECNE INFORMACE

MiR600

MiR1350

UrCené pouziti

Autonomni mobilni robot (AMR) pro interni pfepravu

téZkych ndkladl a palet

Autonomni mobilni robot (AMR) pro interni pfepravu

téZkych ndkladd a palet

Barva RAL 7011/ Ocelova Seds RAL 9005 / Uhlove cerna
ROZMERY

Délka 1350 mm 53,1 1350 mm 53,1
Sitka 910 mm 35,8" 910 mm 35,8°
\Vyska 322 mm 2,0 322 mm 12,7
Hmotnost 243 kg 536 liber 243 kg 536 liber
Svétla vyska 27 mm 1,0 27 mm 1,0
Loznd plocha 1304 x 864 mm 51,3 x 34" 1304 x 864 mm 51,3 x 34“
UZITECNE ZATIZENI

Maximalni uzitecneé zatizeni 600kg 3228 liber 1350kg 2976 liber

RYCHLOST A VYKONNOST

MaximalIni rychlost
Sitka provozniho koridoru

Presnost, zajizdénina L Marker
Presnost, zajizdéni na VL Marker

Presnost, pfesouvani na zadané misto

Tolerance prekonatelné mezery
Sitka dveri pro prlijezd

Doba aktivniho provozu s max. uzitecnym
zatizenim

Doba aktivniho provozu bez uzite¢ného
zatizeni

MaximaIni sklon nahoru/doll

NAPAJENI

2,0m/s (72 km/h) | 6,6 ft/s (4,4 mph)

+2mm|0,08“vose X,

+3mm|0,12“v ose Y, odchylka + 0,25°
+100 mm | 3,94“v ose X,

+83mm | 3,27“ vose Y, odchylka + 3,4°

Méné nez 30 mm | 1,18

AZ8h 30 min

AzTh

+ 3% pfirychlosti 0,5 m/s, + 1% pfi rychlosti 2,0 m/s

1,2m/s (4,3 km/h) | 3,9 ft/s (2,7 mph)

PFi vychozim nastaveni: 2150 mm | 84,6“
PFi vylepSeném nastaveni: 1200 mm | 47,2"
+3mm

+2mm|0,08“vose X,
+3mm|0,12“v ose Y, odchylka + 0,25°

Méné nez 30 mm | 1,18“

2050 mm | 80,7 (vychozi nastaveni)
1200 mm | 47,2“ (vylepSené nastaveni)
Az7h

Az10h

+1% pfirychlosti 1,2 m/s

Typ baterie
Nabijeci faktor

Li-NMC, 477V, 34,2 Ah

AZ 112 (10 minut nabijeni poskytne 2 h doby provozu pfi

maximainim uzite¢ném zatizeni)

Li-NMC, 477V, 34,2 Ah

AZ 12 (10 minut nabijeni poskytne 2 h doby provozu

pfi maximalnim uzite¢ném zatizeni)

Pocet cykld pIného nabiti MinimaIné 3 000 cykId MinimaIné 3 000 cykIt
PROSTREDI
Prostredi Pouze pro vnitfni pouZiti Pouze pro vnitfni pouZiti

Rozsah okolni teploty, provoz

5-40°C | 41-104 °F

5-40°C | 41-104 °F

Vihkost 10-95%, bez kondenzace 10-95%, bez kondenzace

Stupen kryti IP52 P52

Stav podlahy Bez pritomnosti vody, oleje, nedistot Bez pritomnosti vody, oleje, necistot
SHODA S PREDPISY

EMC ENB1000-6-2, EN61000-6-4, (EN12895) ENB1000-6-2, EN61000-6-4, (EN12895)

Bezpecnostni normy pro prdmyslova vozidla

BEZPECNOST

CE, EN1525, ANSI B56.5, IS03691-4, RIA15.08, 1IS013849-1

CE, EN1525, ANSI B56.5, 1S03691-4, RIA15.08, IS013849-1

Bezpecnostni funkce

12 bezpecnostnich funkci podle normy IS0 13849-1.
V pfipadé aktivace bezpecnostni funkce se robot

12 bezpecnostnich funkei podle normy ISO 13849-1.

V pfipadé aktivace bezpecnostni funkce se robot

zastavi. zastavi.
KOMUNIKACE
Wi-Fi 2,4 GHz 80211 g/n, 5 GHz 802.11 a/n/ac. 2,4 GHz 8021 g/n, 5 GHz 802.11 a/n/ac.
I/0 pripojeni 4 digitaIni vstupy, 4 digitaini vystupy, 4 digitaIni vstupy, 4 digitaini vystupy,

1 port Ethernet s protokolem Modbus 1port Ethernet s protokolem Modbus
SENZORY

Bezpecnostni laserové snimace SICK

3D kamery
Senzory priblizeni

SVETELNA A ZVUKOVA SIGNALIZACE

2 ks, microScan3 (predni a zadni),
poskytuji 360° vizudIni ochranu kolem robota

2 ks, 3D kamera Intel RealSense™ D435
8ks

2 ks, microScan3 (predni a zadni),
poskytuji 360° vizuaIni ochranu kolem robota

2 ks, 3D kamera Intel RealSense™ D435
8ks

Zvukova
Signalni a stavova svétla

Reproduktor

Svételné indikatory robota na Ctyfech stranach,
osm signdlnich svetel (dvé v kazdém rohu)
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Reproduktor

Svételné indikatory robota na Ctyfech stranach,
osm signalnich svétel (dvé v kazdém rohu)



MiR Pallet Lift MiR Pallet Rack

OBECNE INFORMACE OBECNE INFORMACE
Urcené pouZziti Pro autonomni vyzvedavani a vykladani Urcené pouZiti pro Pro autonomni vyzvedavani
palet a pro aplikace zvedani MiR600 a MiR1350 a vyklddani palet 40" x 48”
Barva RAL 9005 / Cernd
ROZMERY ROZMERY
Délka rdmu 1304 mm 51,3 Délka 1300 mm 51,2"
Sitka rdmu 910 mm 35,8 Sitka 1182 mm 46,5"
Celkova vyska ve snizené poloze 94 mm 3,7 Vyska 442 mm 174"
C?Ivkova v;_/ska ve zvednuté poloze 156 mm 6,1 BARVA
Vyska zovinu 60mm 24 Barva RAL RAL 7071/ Ocelové Seda
Délka zdvihu 1174 mm 46,2" S
Sitka zavihu 710 mm 28" UZITECNE ZATIZENI
o o UZitecné zatizeni Pallet Rack 1350kg 2976 liber
UZITECNE ZATIZENI
Maximalini uzitecné zatizeni pfi 500 kg 1100 liber
zdvihu pro MiR600O
Maximalni uzitecné zatizeni pfi 1250kg 2756 liber
zdvihu pro MiR1350
VYKON
Pocet cykl zdvihu Minimainé 30 000
(s maximaInim uzite¢nym
zatizenim)
Rychlost zvedani Nahoru: 4,0 s
Doll:3,2s
PALETY
Rozmeéry palet S padeprenim pomaci Lift Pallet Rack:
1016 x1219 mm | 40 x 48 Lze pouzit
pro rlizné rozméry palet.
MiR EU Pallet Lift MiR EU Pallet Rack
OBECNE INFORMACE OBECNE INFORMACE
Urcené pouziti Pro autonomni vyzvedavani a vykladani Uréené pouziti pro Pro autonomni vyzvedavani
europalet MiR600 a MiR1350 a vyklddani europalet
Barva RAL 9005 / Cern
ROZMERY ROZMERY
Délka 1200 mm 472" Délka 1300 mm /51,2
Vyska 87 mm 34" Sitka 1182 mm / 46,5
Celkova vyska ve zvednuté poloze 150 mm 5,9“ \Vyska 352 mm /13,9
pro MiR600
Celkova vyska ve zvednuté poloze 162 mm 6,4" BARVA
pro MiR1350 Barva RAL RAL 7011/ Ocelova Sedé
Vyska zovinu 60 mm 24" UZITECNE ZATIZENI
UZITECNE ZATIZENI UZitecne zatizeni Pallet Rack 1350 kg /2 976 liber
Maximalni uzitecné zatizeni pfi 500kg 1100 liber
zdvihu pro MiR600O
Maximalini uzite¢né zatizeni pfi 1250kg 2756 liber
zdvihu pro MiR1350
VYKON
Pocet cykld zdvihu MinimaIné 90 000
(s maximalnim uzite¢nym
zatizenim)
Rychlost zvedani Nahoru: 4,0 s
Dol&:3,2s
PALETY
Rozméry europalet 1200 x 800 mm | 47,2 x 31,5°
Viyrobni specifikace palet EN13698-1
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MiR Shelf Lift
Ur€ené pouziti Pro autonomni vyzvedavani a dorucovani
vozik{, polic a dalsi aplikace zvedani
Barva RAL 9005 / Cernd
Délka rdmu 1304 mm 51,3
Sitka rdmu 910 mm 358"
Celkova vyska ve snizené poloze 94 mm 3,7
Celkova vyska ve zvednuté poloze 156 mm 61"
Vlyska zdvihu 60 mm 24"
Délka zdvihu 1174 mm 46,2"
Sitka zdvihu 710 mm 28"
Maximalini uzitecné zatizeni pfi 500kg 1320 liber
zdvihu pro MiR600O
MaximalIni uzite¢né zatizeni pfi 1000kg 2200 liber
zdvihu pro MiR1350
Pocet cykll zdvihu MinimaIné 50 000
(s maximaInim uzite¢nym
zatizenim)
Sitka provozniho koridoru S minimalizovanou plochou:
2400 mm | 94,9

Cabka USA

Robot MiR500 vybaveny modulem MiR500
Lift je klicovou komponentou plné automa-
tizované vyrobni linky vyrobce palet,
spolecnosti Cabka v Missouri. Na mobilniho
robota pro tézké nsklady a palety se
nakladaji hotove palety pomoci Sestiosého
robota a ihned po dokonceni vyroby se
prepravuji z vyroby do sasmostatneho pros-
toru, takZe vyrobni prostor z{stava volny.

Robot MIR500 prevzal ukony interni pre-
pravy od tradicniho vysokozdvizného
voziku 8 pomaha spolecnosti Cabka mini-
malizovat zavislost na sezonnich pracov-
nicich, pricemz soucasné zvysuje kvalitu
vyroby a bezpecnost prace.




OBECNE INFORMACE

MiR Charge 48V

Urcené pouziti

Automaticka nabijecka pro roboty MiR250, MiR500,

MiR600, MIR1000 a MiR1350. Robot se premisti k nabijeci

stanici a pripoji se.

Barva RAL 7035/ Svétle Sedd

ROZMERY

Hloubka 237 mm | 9,3 (s nabijeci deskou: 487 mm | 19,2%)
Sitka 622 mm | 24,5"

\lyska 287 mm | 11,3"

Hmotnost 20 kg | 44,1 libry

PROSTREDI

Vihkost 10-95%, bez kondenzace

Rozsah okolni teploty, provoz

5-40°C | 41-104 °F

Maximalni nadmorska vyska

2000m | 6562 ft

NAPAJENI

Typ baterie

Nabijeci faktor

Nabfjeci proud

Vystup 48V, max. 40 A
Vstup 100-240 V AC, 50-60 Hz
SHODA S PREDPISY

Elektrické normy

ENB0335-2-29

Bezpecnostni certifikace TuV

Kanada: CSA C22.1-18, SPE-1000-13,
CSA C22.2 No.107.2 -2001

USA: NFPA 70: 2017, UL 1564: 2015, NFPA 791: 2021
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Udaje se mohou lisit v zavislosti na mistnich podminkach a nastaveni aplikace.
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Centralizované fizeni skupiny robotd
Zpracovani objednavek

Rizeni Grovné nabiti baterie

Rizeni provozu

MiR Fleet PC
MiR Fleet Server Solution

Model

PC

CPU

RAM

SSD

Operacni systém

MoZnosti sité

Pozadovana pfipojeni
Pozadavky z hlediska instalace

Velikost instala¢niho souboru

Velikost aktualiza¢niho souboru MiR Fleet

Pozadavky na server

RAM

HDD

Podporované operacni systémy

MiR Fleet

AZ100 robotd

Stanoveni priorit 8 zpracovani objedndvek v rdmci vice robotd
Monitorovani Urovné nabiti baterie robota a automatickeé Ffizeni dobijeni
Koordinace kritickych zén s vice kfizenimi drah robotd

Dodava se jako fyzicky pocitac
Pro instalaci do stavajici serverove infrastruktury

NUC7i3DNB

Intel® Maple Canyon NUC

Procesor Intel® Core™ i3-7100U (3M Cache, 2,40 GHz)
8GB DDR4-2400

128GB 2,5"

Linux Ubuntu 16.04

1Gb Ethernet, bezdrétové pripojeni neni k dispozici
10V nebo 230V elektricka zasuvka kabel site Ethernet
Musi se instalovat do stejné fyzickeé sité jako roboty.

3GB

~300 MB

Dvoujadrovy procesor s min. frekvenci 2,1 GHz
Min. 8 GB

80GB

Ubuntu 18.04 LTS, Ubuntu Server 18.04 LTS,
Debian 9, CentOS 7, Redhat Enterprise Linux 7.4

Fakultni nemocnice Zealand

Pét nemocnicnich oddéleni fakultni nemo-
cnice Zealand v Dansku dostava denni
dodavky ze sterilizacniho centra nemoc-
nice autonomné pomoci robota MiR100.
Pfed nasazenim mobilniho robota zgjis-
tovali dodavky jednorazoveho vybaveni do
nemocniCnich oddéleni  jednou tydné

sestry. Tento rucni proces zahrnoval
zvedani tézkych ndkladu.

Robot MiR100 nyni zlepsil ergonomii, do-
davky jsou dorucovany veEas a sestry maji
vice Casu, ktery mohou venovat péci
0 pacienty.




Y 4 ” (o) }
Globalni pusobnost MiR

Spolecnost Mobile Industrial Robots rychle expanduje. Mdme pobocCky v Dansku (centrala),
Spojenych statech, Spanélsku, Nemecku, Cing, Singapuru, Koreji a Japonsku a jelikoz mame
jiz pres 220 distributorl ve vice nez 60 zemich a tento pocet stdle roste, mizeme nase

roboty nabizet zdkaznikdm z celého svéta.

OBCHODNI ZASTOUPENI, USA

Mobile Industrial Robots Inc - West
10509 Vista Sorrento Parkway, Suite 116
San Diego, CA 921M

USA

+1(631) 675-1838
west-us@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Inc. - East
90-9B Colin Drive

Holbrook, NY 11741

USA

+1(631) 675-1838
east-us@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Inc - Kentucky
1007 OId Delaplain Rd STE C

Georgetown, KY 40324

USA

+1(631) 675-1838
east-us@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Inc - Michigan
27175 Haggerty Road, Suite 160

Novi, M| 48377

USA

+1(631) 675-1838
east-us@mir-robots.com

mir-robots.com

CENTRALA

Mobile Industrial Robots AS
Emil Neckelmanns Vej 15F
5220 Odense S@

Dansko

+4520377577
mail@mir-robots.com

OBCHODNI ZASTOUPENI, EVROPA

Mobile Industrial Robots GmbH
Frankfurter Str. 27

65760 Eschborn - Frankfurt am Main
Némecko

+49 175 733 4022
dachemir-robots.com

MiR Robots S.L.

Calle de Agricultura 106
08019 Barcelona
Spanélsko

+34 649 551 252
south-eu@mir-robots.com
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OBCHODNI ZASTOUPENI, ASIE

MiR Robots (Shanghai) Co., Ltd.
Rm. 203, No. 618 Shenchang Rd,,
Shanghai 201100, Cina

+86158 0172 8490
china@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Japan
MM Park Building 7F

3-6-3, Minato Mirai, Nishi-ku
Yokohama 220-0012

Japonsko

+81-(0)45-414-3733
apacemir-robots.com

Mobile Industrial Robots Korea
10F, HiBrand BD.16, Maeheon-ro,
Seocho-gu,

Seoul, 06771,

Korea

+82 22155 2888
apac@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Pte. Ltd.
51 Science Park Road,

#02-01 The Aries,

Singapore Science Park 2

N7586 Singapore

Singapur

+65 6770 0822
apac@mir-robots.com


https://www.mir-robots.com

® SmartView | yien
www.smartview.cz PARTN[ER

Jsme radi, ze se podilime
na Vasich projektech.

Otrokovice @

Smart View s.r.o. Technicka podpora Obchodni oddéleni Sledujte nas
Nivy 313, +420 731149 447 +420 778 765 795 f JORinK > |
765 02 Otrokovice servis@smartview.cz info@smartview.cz

Ceska republika


www.smartview.cz
https://www.facebook.com/profile.php?id=100055956681434
https://www.instagram.com/smart_view_cz/?hl=cs
https://www.youtube.com/channel/UCe4mMcdRtHN_A1qLBLC5J2w



